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Recupero-affinamento conoscenze preliminari

· Le operazioni con le potenze di 10, notazione scientifica e ordine di grandezza

· I multipli e i sottomultipli: deca, etto, chilo, deci, centi, milli

· Relazioni di proporzionalità e loro rappresentazione grafica

· Relazioni tra cateti e ipotenusa nei triangoli rettangoli particolari (angoli di 30°, 45°, 60°)

· Introduzione alla goniometria: l’angolo misurato in radianti, seno e coseno di un angolo; il teorema di risoluzione dei triangoli rettangoli

Grandezze fisiche e unità di misura.  



· Grandezze fisiche, definizioni operative, Sistema Internazionale delle unità

· Grandezze fondamentali e derivate

· Grandezze scalari e vettoriali

Teoria elementare della misura

· Concetto di misura, misure dirette ed indirette

· Sensibilità e portata degli strumenti di misura

· Cause di incertezza in una misura: errori sistematici ed errori casuali

· Misure ripetute: calcolo del valor medio

· Errori assoluti, relativi e percentuali

· Propagazione degli errori nelle misure indirette

Calcolo vettoriale





· Definizione di vettore: direzione, verso e intensità

· Operazioni con i vettori: somma, differenza, scomposizione lungo direzioni assegnate, prodotto di uno scalare per un vettore

I modelli della fisica






· Il corpo puntiforme 

· Il corpo rigido esteso 

Il moto rettilineo

· Il moto rettilineo uniforme: spazio, tempo e velocità nel moto rettilineo uniforme

· Diagrammi spazio-tempo e velocità-tempo. Le equazioni orarie

· Il moto rettilineo uniformemente accelerato

· Velocità media e velocità istantanea

· L’accelerazione media. Le equazioni orarie

Il moto circolare e il moto armonico

· Il moto circolare uniforme. Velocità tangenziale e velocità angolare. L’accelerazione centripeta

· Il moto circolare e quello armonico

Le leggi della dinamica

· Il primo principio della dinamica. 

· Il secondo principio della dinamica. Sistemi inerziali e non

· Il terzo principio della dinamica.

· Le trasformazioni di Galileo e il moto relativo:  composizione degli spostamenti

Le forze e l’equilibrio







· Forze come interazione tra corpi, principio di azione e reazione

· La forza di gravità

· Elasticità dei corpi. La legge di Hooke

· Il piano inclinato

· Le forze di attrito: statico e dinamico

· Le forze come vettori: calcolo vettoriale elementare

· Le forze applicate al corpo rigido esteso: collineari, concorrenti, parallele concordi, parallele discordi

· Il momento di una forza

· Risultante di un insieme di forze applicate  ad un corpo rigido. Condizioni di equilibrio.

Le forze e il movimento

· La caduta di un grave

· Il moto del proiettile
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