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1.  INDICAZIONI METODOLOGICHE

I. Indicazioni per la stesura di una relazione

II. Utilizzo calcolatrice:

A. Inserimento dati statistici

B. Utilizzo delle funzioni sin, cos, tan e delle funzioni sin-1, cos-1, tan-1
III. Rappresentazione nel piano cartesiano delle relazioni:

A. Proporzionalità diretta

B. Proporzionalità quadratica

C. Proporzionalità inversa

D. Proporzionalità inversa quadratica

IV.  Rappresentazioni nel piano cartesiano di dati sperimentali:

A. Scelta del fattore di scala sugli assi cartesiani

B. Scelta dell’origine del sistema di riferimento

2. MISURA

I. Definizione operativa di misura

II. Grandezze fisiche

III. Unità di misura delle grandezze fisiche
IV. Passaggio da una misura di una grandezza ad un'altra ad essa omogenea
V. Sistema Internazionale

VI. Strumenti di misura:

A. Sensibilità

B. Portata

C. Prontezza

D. Precisione

VII. Cifre significative

VIII. Valore vero e valore medio di una grandezza fisica

IX. Incertezza della misura

A. Errore assoluto

B. Errore relativo

C. Errore percentuale

X. Propagazione degli errori nei calcoli:

A. Errore nella somma e sottrazione di due misure 
B. Errore nella moltiplicazione di due misure 

XI.    Misure dirette ed indirette.

3. STRUMENTI  E METODI DI MISURA

I. Calibro centesimale e decimale:

A. Lettura del calibro 

B. Utilizzo del calibro per misure indirette  di aree e di volumi

C. Misure dirette di aree e di volumi

D. Metodo della triangolazione (angolo retto)

II. Dinamometro:

A. Lettura del dinamometro e determinazione della portata e della sensibilità

4.  VETTORI-FORZE

I. Grandezze vettoriali e grandezze scalari

II. Vettori:

A. Definizione di vettore

B. Vettori applicati

C. Direzione, modulo e verso di un segmento orientato

D. Sistema di riferimento cartesiano e vettori: versori i e j
E. Componenti di un vettore 

F. Rappresentazione di vettori mediante le componenti

G. Rappresentazione di vettori applicati nell’origine mediante le coordinate del secondo punto

H. Rappresentazione di vettori applicati nell’origine tramite la direzione e l’angolo

I. Passaggio da una rappresentazione all’altra

J. Somma e sottrazione di vettori e loro rappresentazioni mediante le componenti

III. Forze:

A. Forza peso

B. Forza elastica. Limite di elasticità.

C. Reazione del vincolo

D. Forza di attrito

IV. Esame delle forze esercitate su un oggetto fermo in alcuni casi particolari:

A. Oggetto posto su un piano orizzontale

B. Oggetto posto su un piano obliquo

C. Oggetti collegati mediante funi

V. Rappresentazione in un diagramma di forze delle forze esercitate su un oggetto

5. ESPERIMENTI

I. Flessione di una sbarra
II. Costruzione Spessimetro
III. Misura di chiodi per determinare il valore medio e l’errore
IV. Costruzione ed utilizzo di una bilancia artigianale per la misura della massa di oggetti

V.    Relazione tra l’allungamento di una molla e la forza esercitata
VI.    Giochi di Anacleto 2011
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